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Département d’Automatique S o
18/09/2025
EMPLOI DU TEMPS : SEMESTRE 1/ A.U. A.U. 2025-2026
MASTER 2 All : AUTOMATIQUE ET INFORMATIQUE INDUSTRIELLE
8h...9h30 9h30...11h 11h...12h30 12h30...14h 14h...15h30 15h30...17h
J
CA (Q) CA (TD) TIV (C) FPGA (TP) Toutes les 02 semaines
Dimanche T. BOUDEN T. BOUDEN S. BIAD SALLE INF. 06
S11 S11 S03
AT(C) FPGA (C) FPGA (TD)
Lundi SISE;I:;.)E{ICI:\J[}-‘(’(I):) N. OUCIEF H. BOURAOUI H. BOURAOUI
) S03 S11 S11
CA (C) CDRM (C)
Mardi T. BOUDEN F. BOUAKRIF
S11 S03
CDRM (TP) Toutes les 02 semaines CDRM (TD) RDCM(C)
Mercredi SALLE INF. 06 F. BOUAKRIF M. HALIMI
S11 S12
SED (C) SED (TD) SI (C)
Jeudi S. LABIOD S. LABIOD N. OUCIEF
S11 S11 S11

CA : commande avancée /SED: systemes a événements discrets/FPGA : FPGA et programmation VHDL/ Sl : supervision industrielle/ CDRM : commande
des robots de manipulation/ AT : application de la télécommunication/ TIV : traitement d’images et vision/ RDCM : recherche documentaire et conception de
mémoires/S03, S11,12=salles 02,03, 11 et 12 du bloc 03.
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EMPLOI DU TEMPS : SEMESTRE 1/ A.U. A.U. 2025-2026
MASTER 2 AS : AUTOMATIQUE ET SYSTEMES
8h...9h30 9h30...11h 11h...12h30 12h30...14h 14h...15h30 15h30...17h
J
DS (C) I (0)
Samedi H. KHEBBACHE H. KHEBBACHE
S$12 S12
CPA (C) CPA (TD) TIV (C) DS (TD) CI (TD)
Dimanche S. LABIOD S. LABIOD S. BIAD H. KHEBBACHE H. KHEBBACHE
S$12 S$12 S03 S11 S11
AT (C)
. DS (TP)/CI (TP)
Lundi SALLE INF. 06 N %%gIEF
CPA (C) CDRM (TD) CDRM (C)
Mardi S. LABIOD F. BOUAKRIF F. BOUAKRIF SST,:\I:,{,%PIAN}(TT(I))%
S$12 S12 S03 )
CDRM (TP) Toutes les 02 semaines STR(C) RDCM(C)
Mercredi SALLE INF. 06 M. HALIMI M. HALIMI
S12 S12

Jeudi

CPA : commande prédictive et adaptative /Cl : commande intelligente/DS : diagnostic des systemes/ CDRM : commande des robots manipulateurs/ STR :
systemes temps réel / AT : application de la télecommunication/ TIV : traitement d’images et vision/ RDCM : recherche documentaire et conception de
mémoires/S03, S11,12=salles 02,03, 11 et 12 du bloc 03.



