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TP 03 

1) But du TP  

Ce TP a pour but de simuler l’association d’un moteur à courant continu avec un                        

hacheur série et aussi avec un hacheur à quatre quadrants. 

 

1/ Simulation d’un hacheur série et un hacheur à quatre quadrants 

La commande des hacheurs est réalisée par la technique MLI.  

Réaliser sous Matlab/Simulink les montages de la figure ci-dessous : 

                 
                                  Hacheur série                                                                 Hacheur à quatre quadrants     

2) Travail de préparation (5 Pts) 

A- Avez-vous des connaissances préalables sur les composants et le principe de fonctionnement d’un 

hacheur (série et pont) ? 

B- Quels facteurs doivent être pris en compte lors de la conception et de la mise en œuvre d'un système 

utilisant des hacheurs ? 

C- Comment les hacheurs sont-ils utilisés dans les systèmes de conversion d'énergie électrique ? 

 

3) Travail demandé (10 Pts) 

 Hacheur série  

*** On fixe L = 10 mH et on prend (r = 0.40, r = 0.70, r = 0.90) : 

-….Relever l’allure de la tension aux bornes de l’induit et sa valeur moyenne, le courant de 

l’induit, la vitesse et le couple. 

-    Tracer dans le même graph : le taux de modulation, la porteuse et le signal de commande avec 

un zoome entre 0.5s et 0.55s.         

*** On fixe r = 0.8 et on prend (L = 10 mH, L = 15 mH, L = 20 mH) : 



Université Mohammed Seddik BenYahia-JIJEL                                              3ème année Licence électromécanique 

  Faculté des Sciences et de la Technologie                                          TP Commande Des entrainements Electromécanique 

                          2023/2024                                                                                                        Dr. MC. KIHAL  

 

- Relever l’allure de la tension aux bornes de l’induit et sa valeur moyenne, le courant de l’induit, 

la vitesse et le couple.   
 

 Hacheur à quatre quadrants  

- Refaire les mêmes étapes que le hacheur série (r = 0.35, r = 0.50, r = 0.80).  

*** Pour effectuer un changement du sens de rotation du MCC, on commence par r = 0.7 puis                        

à t = 1s r = 0.4 c.-à-d. on utilise le bloc Step pour générer r au lieu d’utiliser le bloc Constant.    
 

 Faites toutes remarques possibles. 
 

NB :  

- Paramètres de simulation : Fixed-step , méthode : ode1(Euler) , pas : 5e-6 , durée : 1 seconde ; 

-  La période de la porteuse : T = 1/1000 s ;  

- MCC (01 : 5 HP 240 V 1750 RPM Field : 300 V) 


