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Solution de controle TD de Physique 01

Exercice 01 :

dy
aV, d(x)
0x dx
oV, _0@2y) _ @
dy 9y
oV, d(-z) _ .
0z 0z
div(V)=1+2-1=2
2/

x = Vot?—> [x] = [Vol[t]? —— L # %TZ = LT Non homogéne @

x = Vot + %atz——> [x] = [Vot] = Eatz]=L Homogéne car : @
[x] =L
[Vot] =L
1 —2p2
[Eat ] =LT “T*“ =1L

x = Vot + 2at?—— [x] = [Vot] = [2at?]=L  Homogéne car : @

On a [2at?] = LT72T? = L car la constante n’a pas de dimension.

Exercice 02 :

[t]

I S
[ﬁ]—m—ﬁ—LT 2
2/ OM(t) = xT + yj = yti — Zﬁt

3/ Equation de la trajectoire

Ona:t= %’ et en remplacant t dans I’expression de y(t), on obtient :
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La nature de la trajectoire est parabolique.
4/ Vitesse U(t)
U(t) = vl + 1)

Avec:

v =0 = 4t
B(t) = y1— 48t]
15N = y? + 16572
5/ Accélération
a(t) = a,l +ayj

Avec:

dvx(t)
X

dv(t)
v ﬁ

a(t) = —4pj
la®Il = V1682 = 4B

6/ Accélération tangentielle

_dligOIl _ 16p%t

T A T iepee

ay = /az—a%

Accélération normale

4By
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1667\’ 1652 4By
= 2 —_— — — —
jmﬁ <\/y2 + 16ﬁ2t2> j(yz +164%t?) [z 1 16p2t2 vV

7/ Rayon de courbure



