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Partie commande

















D’une façon simple et facile à retenir, l’API sera défini comme un système à microprocesseur
dédié à l’industrie; il doit répondre aux attentes de l’industrie :

L’industrie automobile est parmi les industries les plus développées au monde. C’est au niveau
de cette industrie que les Automates Programmables Industriels (API) ont apparus. Le critère de
conception des premiers API était spécifié pour la première fois en 1968 par General Motors.
Leur objectif principal est le remplacement de la logique à relais qui était la technique dominante
dans le contrôle des processus industriels et qui présente une structure rigide et encombrante
par un système flexible capable d’être exploité dans des environnements industriels. Les
premiers API ont fait leur apparition en 1969 et ils ont ouvert la porte vers le développement

API  (PLCs Programmable Logic Controllers)



API  (PLCs Programmable Logic Controllers)

Concernant l’API
• Moins encombrant
• Facile et simple à mettre 

en œuvre
• Protégé contre les 

influences du milieu de 
travail

Concernant le système de 
production
• Flexibilité
• Augmenter la 

productivité
• Améliorer la qualité du 

produit
• Travail continu
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