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TP N°3 : << L' .t\lte1·n�1teu1· >> Diag1·an1n1c à 1·éact�1nce synchrone 

1. Introductio11 :

Le tem1e de 111acl1i11e S)1ncl11·011e 1·eg1·ot1pe tot1tes les 111t1cl1i11es do11t la vitesse de rotation de l'arbre de sortie 

est égale à la ,1itesse de 1·otatio11 du cl1tu11p tot1111a11t. Pot11· obte11i1· w1 tel fonctionnen1ent, le champ magnétique 

roto1·iqt1e est gé11é1·é soit pat· des ai111ar1ts, soit pa1· tin ci1·ct1it d'excitation. La position du champ magnétique 
' 

roto1·iqt1e est alo1·s fixe pa1· 1·appo1·t at1 1·oto1·, ce qui i111pose e11 fo11ctio1u1ement normal une vitesse de rotation 
1

ide11tique entre 
 

le 1·oto1· et le cl1amp totu 1ant stato1·ique . 

Cette fan1ille de 1nachi11e 1·eg1·oupe e11 fait plusieu1·s sous fan1illes, qui vont. de l'alternateur de plusieurs 

centaines de 111égawatts au 111oteu1· de quelqt1es watts, en passant par les moteu1·s pas à pas. Néanmoins, la 

structure de toutes ces 111acl1ines est 1·elativen1e11t procl1e. Le stator est généralement constitué de trois 

e11roulements triphasés 1·épartis, tel que les forces électromot1·ices générées par la rotation du champ rotorique 

soient sinusoïdales où u·apézoïdales. Les stato1·s, notamment en forte puissai1ce, sont identiques à ceux d'une 

maclùne asynchrone. 

Il existe trois grandes familles de rotor, ayru1t pour rôle de générer le champ d'induction rotorique. Les 

rotors bobinés à pôles saillru1ts, les roto1·s bobinés à pôles lisses ai11si qt1e les rotors à aimants (figures 1,2 et 3): 
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Fig.la: Rotor à pôles saillants 
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Fig.lb: Rotor à pôles lisses 
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Fig.2: Machine Synchrone à Rotor Bobiné 

Fig.3: Rotor à aimants 
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