
Table d'intégrales 

𝒆±𝒋𝒙 = 𝐜𝐨𝐬(𝒙) ± 𝒋𝐬𝐢𝐧(𝒙) 
 𝐭𝐚𝐧 (𝒙 ± 𝒚) =

𝐭𝐚𝐧( 𝒙) ± 𝐭𝐚𝐧 (𝒚)

𝟏 ∓ 𝐭𝐚𝐧(𝒙)𝐭𝐚𝐧 (𝒚)
 

𝐜𝐨𝐬(𝒙) =
𝟏

𝟐
[𝒆𝒋𝒙 + 𝒆ି𝒋𝒙] 𝐬𝐢𝐧(𝒙) =

𝟏

𝟐𝒋
[𝒆𝒋𝒙 − 𝒆ି𝒋𝒙] 

 

𝐜𝐨𝐬 (𝒙 ±
𝝅

𝟐
) = ∓𝐬𝐢𝐧(𝒙) 𝐬𝐢𝐧 (𝒙 ±

𝝅

𝟐
) = ±𝐜𝐨𝐬(𝒙) 

𝟐𝐬𝐢𝐧(𝒙)𝐜𝐨𝐬(𝒙) = 𝐬𝐢𝐧(𝟐𝒙) 𝐬𝐢𝐧𝟐(𝒙) + 𝐜𝐨𝐬𝟐(𝒙) = 𝟏 
𝐜𝐨𝐬𝟐(𝒙) − 𝐬𝐢𝐧𝟐(𝒙) = 𝐜𝐨𝐬 (𝟐𝒙) 

𝐜𝐨𝐬𝟐(𝒙) =
𝟏

𝟐
(𝟏 + 𝐜𝐨𝐬(𝟐𝒙)) 

 

𝐜𝐨𝐬𝟐(𝒙) =
𝟏

𝟐
(𝟏 + 𝐜𝐨𝐬(𝟐𝒙)) 𝐬𝐢𝐧𝟐(𝒙) =

𝟏

𝟐
(𝟏 − 𝐜𝐨𝐬(𝟐𝒙)) 

𝐜𝐨𝐬𝟑(𝒙) =
𝟏

𝟒
(𝟑 𝐜𝐨𝐬(𝒙) + 𝐜𝐨𝐬(𝟑𝒙)) 𝐬𝐢𝐧𝟑(𝒙) =

𝟏

𝟒
(𝟑 𝐬𝐢𝐧( 𝒙) − 𝐬𝐢𝐧(𝟑𝒙)) 

 
𝐬𝐢𝐧 (𝒙 ± 𝒚) = 𝐬𝐢𝐧(𝒙)𝐜𝐨𝐬 (𝒚) ± 𝐜𝐨𝐬(𝒙)𝐬𝐢𝐧(𝒚) 𝐜𝐨𝐬 (𝒙 ± 𝒚) = 𝐜𝐨𝐬(𝒙)𝐜𝐨𝐬(𝒚) ∓ 𝐬𝐢𝐧(𝒙)𝐬𝐢𝐧(𝒚) 

 

𝐬𝐢𝐧(𝒙)𝐬𝐢𝐧(𝒚) =
𝟏

𝟐
[𝐜𝐨𝐬 (𝒙 − 𝒚) − 𝐜𝐨𝐬 (𝒙 + 𝒚)] 𝐜𝐨𝐬(𝒙) 𝐜𝐨𝐬(𝒚) =

𝟏

𝟐
[𝐜𝐨𝐬 (𝒙 − 𝒚) + 𝐜𝐨𝐬 (𝒙 + 𝒚)] 

 

𝐬𝐢𝐧(𝒙)𝐜𝐨𝐬(𝒚) =
𝟏

𝟐
[𝐬𝐢𝐧 (𝒙 − 𝒚) + 𝐬𝐢𝐧 (𝒙 + 𝒚)] 

𝒂𝐜𝐨𝐬(𝒙) + 𝒃𝐬𝐢𝐧(𝒙) = 𝑪𝐜𝐨𝐬 (𝒙 + 𝜽) 

𝑪 = ඥ𝒂𝟐 + 𝒃𝟐, 𝜽 = 𝐭𝐚𝐧ି𝟏 ൬
−𝒃

𝒂
൰ 

∫ 𝒖𝒅𝒗 = 𝒖𝒗 − ∫ 𝒗𝒅𝒖 ∫ 𝒇(𝒙)𝒈̇(𝒙)𝒅𝒙 = 𝒇(𝒙)𝒈(𝒙) − ∫ 𝒇̇(𝒙)𝒈(𝒙)𝒅𝒙 

∫ 𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)𝒅𝒙 = −
𝟏

𝒂
𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙) ∫ 𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =

𝟏

𝒂
𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙) 

 

∫ 𝐬𝐢𝐧𝟐(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =
𝒙

𝟐
−

𝐬𝐢𝐧 (𝟐𝒂𝒙)

𝟒𝒂
 ∫ 𝐜𝐨𝐬𝟐(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =

𝒙

𝟐
+

𝐬𝐢𝐧(𝟐𝒂𝒙)

𝟒𝒂
 

 

∫ 𝒙𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =
𝟏

𝒂𝟐
(𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙) − 𝒂𝒙𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙)) ∫ 𝒙𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =

𝟏

𝒂𝟐
(𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙) + 𝒂𝒙𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)) 

 

∫ 𝒙𝟐𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)𝒅𝒙 =
𝟏

𝒂𝟑
(𝟐𝒂𝒙𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙) + 𝟐𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙) − 𝒂𝟐𝒙𝟐𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙)) 

 

∫ 𝒙𝟐𝐜𝐨𝐬 (𝒂𝒙)𝒅𝒙 =
𝟏

𝒂𝟑 (𝟐𝒂𝒙𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙) − 𝟐𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙) + 𝒂𝟐𝒙𝟐𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)) 

 

∫ 𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)𝐬𝐢𝐧(𝒃𝒙)𝒅𝒙 =
𝐬𝐢𝐧൫(𝒂 − 𝒃)𝒙൯

𝟐(𝒂 − 𝒃)
−

𝐬𝐢𝐧൫(𝒂 + 𝒃)𝒙൯

𝟐(𝒂 + 𝒃)
                   𝒂𝟐 ≠ 𝒃𝟐 

∫ 𝐬𝐢𝐧(𝒂𝒙)𝐜𝐨𝐬(𝒃𝒙)𝒅𝒙 = − ቈ
𝐜𝐨𝐬 ((𝒂 − 𝒃)𝒙)

𝟐(𝒂 − 𝒃)
+

𝐜𝐨𝐬൫(𝒂 + 𝒃)𝒙൯

𝟐(𝒂 + 𝒃)
቉         𝒂𝟐 ≠ 𝒃𝟐 

∫ 𝐜𝐨𝐬(𝒂𝒙)𝐜𝐨𝐬(𝒃𝒙)𝒅𝒙 =
𝐬𝐢𝐧൫(𝒂 − 𝒃)𝒙൯

𝟐(𝒂 − 𝒃)
+

𝐬𝐢𝐧൫(𝒂 + 𝒃)𝒙൯

𝟐(𝒂 + 𝒃)
                   𝒂𝟐 ≠ 𝒃𝟐 

∫ 𝒆𝒂𝒙𝒅𝒙 =
𝟏

𝒂
𝒆𝒂𝒙 ∫

𝟏

𝒙𝟐 + 𝒂𝟐
𝒅𝒙 =

𝟏

𝒂
𝐭𝐚𝐧ି𝟏(

𝒙

𝒂
) 

 

∫ 𝒙𝒆𝒂𝒙𝒅𝒙 =
𝒆𝒂𝒙

𝒂𝟐
(𝒂𝒙 − 𝟏) ∫ 𝒙𝟐𝒆𝒂𝒙𝒅𝒙 =

𝒆𝒂𝒙

𝒂𝟑
(𝒂𝟐𝒙𝟐 − 𝟐𝒂𝒙 + 𝟐) 

 

∫ 𝒆𝒂𝒙𝐬𝐢𝐧(𝒃𝒙)𝒅𝒙 =
𝒆𝒂𝒙

𝒂𝟐 + 𝒃𝟐
(𝒂𝐬𝐢𝐧(𝒃𝒙) − 𝒃𝐜𝐨𝐬(𝒃𝒙)) ∫ 𝒆𝒂𝒙𝐜𝐨𝐬(𝒃𝒙) 𝒅𝒙 =

𝒆𝒂𝒙

𝒂𝟐 + 𝒃𝟐 ൫𝒂 𝐜𝐨𝐬(𝒃𝒙) + 𝒃𝐬𝐢𝐧(𝒃𝒙)൯ 

 

∫
𝒙

𝒙𝟐 + 𝒂𝟐
𝒅𝒙 =

𝟏

𝟐
𝐥𝐧 (𝒙𝟐 + 𝒂𝟐) 

 


