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Schéma fonctionnel original

Schéma fonctionnel équivalent
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Table n° 1 : Régles de transformation des schémas fonctionnels
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f(t) t>0 F(s) f(t) t>0 F(s)
. Img}z![s)ion 1 A f () F(s) = Te‘St f (t)dt
2 | Echelon u(t) =1 % B | ARM+AEM 4 | AF(S)+AF(S) 4.
3 e = c ) 5-F(5)- 1 (0)
Accélération 2 0% f (1) 2 '
4 a(t) =t2 I~ D e s*-F(s)—s- f(0)- f'(0)
) n! o" f (t) s"-F(s)—s"*- f(0)-
5 t E
s ot" s"2. £/(0)—...— "V (0)
6 e 1 F _t[f(t)dt F)
s+a 5 s
. a tt t ] &
7 1-e o) G M...{f(t)dt X
—at —bt b_—a n n 8"
8 e _e (5ra)s+D) azb H t". f(t) (-1) as”(F(S))
at 1 . 1e(s
9 te (51a) | f(a-t) aF(aj
—a s t F(a.
10 (@—at)e (s+a)’ J f(a) a-F(a-s)
1424t 1 —at
11 it% (51 a) K e f(t) F(s+a)
1 n-1,-at 1 —¢s
2 (n—l)!t ° (s+a)" n=0 } =9 124 e "F()
13 sin(at) . a . M g(t)u(t—a) e™-3(g(t+a))
s°+a
14 cos(at) o N | FO)=lim{s-F(s)} (=) =lim{s-F(s)}
+ —o s—0
bt a e f (t)est une fonction périodique de période T.
> e "sin(a) (s+Db)* +a’ o f,(t) est une fonction définie sur la 1% période de f (t)
—bt S+b _ Fl(s) _T —st
16 e cos(at) TS F(s) = F(s) = ! e f (t)dt
bt C{S-i—ﬂ
A-e"'cos(at +¢) —(s+b)2+a2
17 {A=§\/(aa)2+(ﬂba)2 o = Acos(d)
¢ =—atan((S-ab)/(aa)) = A[b-cos(¢) —a-sin(g)]

Table N°2 : Transformées de Laplace directe et inverse
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