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1-Ecrire un programme en Assembleur pour PIC16f84 qui fait clignoter la LED comme montré en chronogramme.[image: ]
1-Ecrire un programme en Assembleur pour PIC16f84 qui fait clignoter les 03 LEDs comme montré en chronogramme suivant.[image: ]
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1) Ecrire un programme en assembleur PIC qui permet d'allumer les deux Leds par L'intérrupteur
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2) Ecrire un programme en assembleur PIC qui permet de:

-Allumer la Led D1 si Le bouton est appuyé la premiére fois
-Allumer la Led D2 si le bouton est appuyé la deuxiéme fois
-Eteindre les dewx Leds si Le bouton est appuyé une troisiéme fois
-Répéter lLe processus chaque 03 fois
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On desire commander deux LEDs a l'aide de deux boutons poussoirs par un
microcontroleur 16F84A -
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1) Ecrire un programme en assembleur qui permet de remplir le cahier de
charge représenté par lLa table de vérité suivante.
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On désire clignoter un LED a l'aide d"un microcontroleur 16F84A comme donnée par
la figure suivante :

Commande de clignotement d’une LED via un microcontroleur 16F84A.

Le fonctionnement normal est décrit par le chronogramme suivant :
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On désire automatiser la gestion des LEDs tricolores a l'aide d'un microcontréleur
16F84A comme le montre la figure .
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Commande de 3 LED tricolores via un microcontréleur 16F84A.
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On désire commander deux LEDs a l'aide d'un interrupteur via un microcontroleur
PIC 16F84A comme montré par la figure ci-dessous.
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