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1. Introduction 

On entend par commande numérique toute action réalisée  par un 
microprocesseur (micro-ordinateur, microcontrôleur….)  sur un système 
physique afin de faire évoluer son état. 
La commande numérique utilise donc, dans son principe, deux élément 
distincts: 
Le matériel  : composé par le microprocesseur, la mémoire, les convertisseurs  
Analogique/Digital et Digital/Analogique, les périphériques D »entrée/sorties… 
Le Logiciel : composé par les différents algorithmes de commande, de 
régulation, de surveillance,… 
Ces deux parties ne peuvent être dissociées l’une de l’autre et constituent le 
plus souvent  une solution complète. 

Il faut remarquer que, même si la commande est numérique, le système à 
commander est lui, le plus souvent analogique, ce qui nécessite l’utilisation de 
convertisseurs  Analogique/digital et Digital /Analogique 
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2. Synoptique 

CAN 

CNA 

CAN 

Système physique à 
commander 
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Homme/Machine 

Microprocesseur 
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2. Exemple : contrôle d’une machine asynchrone triphasée 
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3. Présentation de la carte dSpace dS1104 
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