‘ ‘Universite de Jijel / FST- Dép. d’Automatique / Parcours : Masterl : AS
] & UEF1/ Matiere 1 : Systemes linéaires multivariable -

Travaux pratigues N°1

Partie 1:
I/ Soient les matrices suivantes :
1 3 0
A= 0 2 -1
-11 1

1- Calculer le produit A*A™,
2- Calculer le déterminant et le rang de A
3- Calculer les valeurs propres de A.
4- Calculer le polyn6me caractéristique de la matrice A, calculer les racines de ce polynéme.

Partie 2 : Obtention d’une forme compagne commandable

Ecrire un programme qui permet au cours de son exécution :
e D’introduire I’ordre « n » du systéme.
e D’introduire les matrices A,B, C et D de la représentation d’état du systéme.
e De tester la Commandabilité du systeme en question.

- Si le systeme est commandable : De mettre le systeme sous forme compagne commandable,
d’afficher la FT calculée a partir du systeme initial et a partir du systeme sous forme compagne
commandable.

- Si le systeme est non commandable : D’afficher le message « Désolé !, votre systéme n’est pas
commandable, on ne peut pas le mettre sous forme compagne commandable »

Partie 3 : Obtention d’une forme compagne obeservable
Faire la méme chose pour la forme compagne observable.

Annexe : Calcul matriciel et Quelgques commandes Matlab a utiliser dans ce TP

a b c
A=|d e f|—SuwMalab ,A_Ta b b;d e f;g h i]
g hi L’inverse de la matrice A':

inv(A), Le déterminant de la matrice A : det(A), Le rang de la matrice A : rank(A), Les valeurs propres de
A : eig (A), Polynome de A: poly (A), Les racines d’un polynome caractéristique S*+35%+2S%+5S+10:
roots([1 325 10])

% Définition des matrices de la représentation d’état
A=[ab ;c d], B=[e f]’, C=[g h], D=0

% Création de la représentation d’état
sys=ss(A,B,C,D)
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